Instrukcja sterownika =k
i ekspandera kabinowego CEK1

w.2.9.1

Uwaga: mk jest obecnie produkowany tylko dla serwisu, do nowych aplikacji proponujemy nowoczes$niejszy
sterownik dzwigowy mk+. Wiecej w naszym serwisie firmowym www.cito.biz

Niniejsza instrukcja powinna by¢ dostepna m.in. dla konserwatora dzwigu w miejscu instalacji sterownika wk.
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WSTEP

Opracowanie to ma za zadanie zapoznac czytelnika z prawidfowym wykorzystaniem sterownika
dzwigowego nk. W typowych aplikacjach wspotpracuje on ekspanderem montowanym w kabinie, z
ktérym jest tgczony tylko dwoma zwyktymi przewodami kabla zwisowego - interfejs szeregowy.
Tandem nk — ekpander kabinowy zapewnia prostote i nowoczesnos¢ sterowania.

Dzwigi o niewielu przystankach - gdzie ilo$¢ informacji wejSciowych i wyj$ciowych jest mata - moga
by¢ sterowane samym sterownikiem nk.

Nasz sterownik to owoc wielu lat doswiadczent w konstrukcji urzgdzen elektroniki dzwigowej. Jego
misjg jest pogodzenie pozornie sprzecznych warunkéw wzrostu jakoSci i obnizenia kosztow
sterowania. Osigga to m.in. dzieki:
a) zastgpieniu rownolegtego systemu przesytania informacji szeregowym,
b) integracji na plytce sterownika wielu funkcji, ktére wczes$niej potrzebowaly instalacji w tablicy
sterowej dodatkowych aparatow.

Przyktadow na odchudzenie elektrycznej instalacji przy pomocy sterownika wk mozna podac wiele.

W typowej aplikacji dzieki tgcznoSci szeregowej sterownika z kabing zbedne stajg sie dwa kable
zwisowe - czyli pozostaje jeden. Bezposrednie pofgczenia miedzy sterownikiem a taricuchem
bezpieczenstwa to zwiekszenie niezawodnoSci i wymierna oszczednos$¢ na dodatkowych elementach
oraz robociznie. Cze$¢ przyciskéw montowanych dotad w tablicach sterowych mozna pomingé. Ich
funkcje przejmujg przyciski znajdujgce sie bezposrednio na pfytce sterownika. Podobnie jest z
przekaznikami. Dzieki ich integracji z jednostkg centralng nk i ekspanderem montowanym na kabinie
staty sie zbedne w tablicy sterowey.

Podstawowe uzytkowe cechy sterownika nk to:

sterowanie kazdym typem dzwigu elektrycznego lub hydraulicznego,

do 16 przystankéw dla zbiorczosci jednokierunkowe (opcjonalnie do 24),

do 9 przystankéw dla zbiorczo$ci dwukierunkowej (opcjonalnie do 13),

praca grupowa (standard 2, opcja 6 dzwigéw),

dwustronna, szybka transmisja danych po dwdch zwyktych przewodach kabla zwisowego

pomiedzy kabing a sterownikiem,

o Szeregowe sterowanie uktadem gfosnomdowigcym, pietrowskazywaczami oraz strzatkami w
kabinie i na przystankach jednym przewodem,

o interfejs szeregowy DCP3 komunikacji z falownikiem,

e bezposrednie potgczenie z obwodem bezpieczeristwa w celu zbierania informacji,

e czas rzeczywisty z kalendarzem, mozliwos$¢ uzaleznienia pracy windy od daty, dnia lub
godziny

« nieulotna rejestracja awarii dzwigu z opisem stownym, miejscem i czasem wystgpienia usterki,

» funkcje zamknigcia drzwi, pracy rewizyjnej, kasowania wezwan, jazdy gora/dét itp. zadawane
bezpos$rednio na sterowniku odpowiednimi przyciskami w potgczeniu z wyswietlaczem OLED,

e peina diagnostyka potozenia windy, stanow wejS¢ i wyjS¢ sterownika oraz ekspandera
kabinowego przy pomocy diod LED i wy$wietlacza OLED,

« opcjonalny dostep do sterownika i wizualizacja pracy dzwigéw poprzez modem gsm.

Zapoznanie czytelnika ze sprzetowymi zasobami sterownika jest gtdbwnym celem tej instrukcji.
Doktadnie omoéwiono tez parametryzowanie i diagnostyke pracy przy pomocy wyswietlacza OLED.

ElastycznoS¢ oprogramowania sterownika, ktora pozwala precyzyjnie zrealizowac indywidualne
pomysty tworcow instalacji dzwigowych i dostosowac je do wymagarn uzytkownikéw wind jest tematem
innego tekstu.

Konstrukcja nk umoZzliwia szczegdlinie tatwg integracje z innymi aparatami elektroniki dzwigoweyj, ktére
sg produkowane przez naszg firme np. pietrowskazywaczami szeregowymi, zasilaczami awaryjnymi
czy gadaczkami. Stymuluje Swietnie zintegrowane, proste w montazu i nowoczesne sterowania
windami. Niektére informacje na ten temat sq zawarte w tym opracowaniu, pozostate mozna znalezé
na naszej stronie internetowej www.cito.biz

Gratulujemy trafnego wyboru!
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1. BUDOWA | INSTALACJA STEROWNIKA 7wk

1.1 Jednostka centralna ntk - opis

Plytka elektroniczna zawiera osiem roztgczalnych listew zaciskowych z wyprowadzeniami sygnatéw.
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Rysunek ptytki elektronicznej sterownika z zaznaczonymi najwazniejszymi elementami
Wszystkie punkty zaciskowe sg oznaczone. Omowimy je rozpoczynajgc od prawego, gérnego rogu..
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-24Vdc+
TV, TT

GT, GR
XY

Q1 ...1Q16
Q17 ... Q20
COM

Q21 ... Q24
N1

17 ... 120
N2

125 ... 132
Q25 ... Q32

Interfejs RS232 stuzy do potgczenia sterownika z komputerem PC lub modemem.
Umozliwia przeprogramowanie sterownika, odczytanie aktualnego programu
sterowania z pamieci, podglad standéw sterownika, a poprzez modem zdalng kontrole.
Wymaga specjalnego przewodu z wtykiem typu D-sub.

Listwa gérna zawiera:

to dwa wyprowadzenia dla zasilania (wiecej w punkcie 2 instrukcji).

to dwa wejscia do kontroli temperatury silnika, tgczymy je z wyprowadzeniami
termistora lub czujnika bimetalicznego w silniku, inaczej nalezy je zewrzec.

to dwa wyprowadzenia umozliwiajgce prace grupowg sterownikdéw (wiecej w punkcie
1.1.3 instrukgiji).

to dwa wyprowadzenia umozliwiajgce tgcznos¢ z ekspanderem kabinowym CEK,
(wiecej w punkcie 1.2.2 instrukcji).

Cztery listwy po lewej stronie ptytki:

to 16 wejsc-wyjs¢ przeznaczonych typowo do realizacji wezwan sterowanych
minusem. Wyjscia te majg obcigzalnosé ok.15 mA, wejscia 3mA.

to cztery przekazniki spetniajgce wymagania punktu 13.2.1.2 norm EN 81-1/2 a wiec
szczegOlnie predysponowane do sterowania stycznikami gtéwnymi. Q17 ... Q19 sg
przetaczne, Q20 zwierny. Wyprowadzenie B oznacza styk zwierny, C rozwierny,
(wiecej w punkcie 1.1.2 instrukcji).

wspolny potencjat dla stykéw zwiernych przekaznikow Q21 ... Q24. Catkowity,
maksymalny prad ptyngcy przez ten zacisk wynosi 3A.

to wyprowadzenia zwierne czterech przekaznikéw o obcigzalnosci 2A/230V kazdy o
wspolnym potencjale na zacisku COM.

Trzy list 0 prawej stronie ki:

to wejsciowy zacisk masy obwodu bezpieczenstwa (wiecej w punkcie 1.1.2 instrukciji).
to cztery wejscia przeznaczone do zbierania informacji z obwodu bezpieczenhstwa,
(wiecej w punkcie 1.1.2 instrukcji).

to wyjsciowy zacisk masy obwodu bezpieczenstwa (wiecej w punkcie 1.1.2 instrukciji).
to osiem wejs¢ 24Vdc sterowanych minusem 10mA.

to osiem wyjs¢ poétprzewodnikowych typu aktywny minus o obcigzalnosci 200mA i
zabezpieczonych przeciw zwarciom.

Wyjscie Q25 jest dedykowane sterowaniu szeregowymi pietrowskazywaczami
wytwarzanymi przez producenta sterownika nk.

Wszystkie wejscia i wyjscia sg monitorowane diodami LED, co utatwia sprawdzenie ich wysterowania.
Odpowiednie diody $wiecgce znajdujg sie w poblizu listew zaciskowych.

Dodatkowo w centralnej czesci sterownika znajduje sie osiem diod LED:

TEM
RUN
GTx
GRx
PTx

PRx
TxD

RxD

POWER

cito

swieci, jesli temperatura silnika mierzona termistorem lub czujnikiem bimetalicznym
jest za wysoka, inaczej pozostaje wygaszona, wspotpracuje z wejsciami TV, TT.
Swieci w czasie wykonywania przez sterownik programu sterowania dzwigiem, miga w
czasie przeprogramowywania pamieci sterownika.

dioda monitorujgca nadawanie informacji poprzez wyprowadzenie GT w czasie pracy
grupowej.

dioda monitorujgca odbiér informacji poprzez wyprowadzenie GR w czasie pracy
grupowej.

dioda monitorujgca nadawanie informacji poprzez tgcze D-sub interfejsu RS232.

dioda monitorujgca odbidr informacji poprzez tgcze D-sub interfejsu RS232.

dioda monitorujgca nadawanie informacji poprzez wyprowadzenie X do ekspandera
kabinowego CEK.

dioda monitorujgca odbiér informacji poprzez wyprowadzenie Y z ekspandera
kabinowego CEK.

Swieci po zatgczeniu zasilania na wyprowadzenia -24Vdc+.
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1.1.1 Funkcje przyciskéw sterownika i ekranu OLED

Sterownik posiada zintegrowany jasny i kontrastowy ekran znakowy w nowoczesnej technologii OLED
(Organic Light-Emitting Diode). Wersje produkowane przed kohncem 2012 roku dysponowaty
podobnym ekranem, ale w technologii LCD.

Informacje ukazujgce sie na wyswietlaczu oraz funkcje przyciskow sterownika | , SET, « oraz 1 beda
tematami kolejnych punktéw opracowania.

Tutaj - tytutem wstepu - podamy tylko skrétowo, tabelarycznie przeznaczenie przyciskéw. Zalezy ono

od tego czy zostaly wcisniete tuz po zatgczeniu zasilania sterownika (przy wygaszonej diodzie RUN),

czy juz w czasie wykonywania programu sterowania dzwigiem tj. przy zapalonej diodzie RUN.

Dioda RUN wygaszona

Przycisk Funkcja Omodwienie
! Zmiana nastaw zegarow i licznikow zobacz punkt 3.1.2
SET korekcja daty lub czasu astronomicznego zobacz punkt 3.1.4
— ustalenie parametréw dla programu sterowania dzZwigiem | zobacz punkt 3.1.1
1 test sterownika zobacz punkt 3.1.3

Dioda RUN zapalona

Przycisk Funkcja Omowienie
| podglad bteddw dzwigowych (jesli sg zarejestrowane) zobacz punkt 3.2.1
SET sterowanie reczne zobacz punkt 3.2.3
— podglad stanow falownika przy sterowaniu DCP zobacz punkt 3.2.5
1 reset btedéw dzwigowych (jesli sg zarejestrowane) zobacz punkt 3.2.2
albo podglad stanéw ekspandera kabinowego zobacz punkt 3.2.5

1.1.2 Reguly potaczenia z obwodem bezpieczenstwa i stycznikami giownymi

Sterownik tk ma mozliwos$¢ bezposredniego podigczenia do obwodu bezpieczenstwa w celu pobrania
informacji. Stuzg do tego wejscia oznaczone 117, 118, 119, 120 oraz N1, N2. Majg one Swiadectwo
badania typu na zgodnos¢ z normami EN 81-1/2. Dzieki ich wykorzystaniu istotnie upraszcza sie
budowa tablic sterowych.

Znak ,x” przy listwie zaciskowej wejs¢ 117 ... 120 oznacza napiecie pracy obwodu bezpieczenstwa, z
ktorym sterownik wspotpracuje. Moze to by¢ 48VDC, 48VAC, 110VAC, 115VAC albo 230VAC.
Wartosé ,x” identyfikujgca sterownik jest zakreslana przez producenta.

Sterownik wk moze réwniez bezposrednio sterowac stycznikami gtéwnymi przez znajdujgce sie w nim
cztery wydzielone przekazniki pomocnicze: Q17, Q18, Q19, Q20. Przekazniki te bowiem spetniajg
wymagania punktu 13.2.1.2 norm EN 81-1/2.

Styki przekaznikéw Q17, Q18, Q19, Q20 sg wyprowadzone sg na listwe zaciskowg i majg odpowiednio
oznaczenia: Q17A, Q17B, Q17C; Q18A, Q18B, Q18C; Q19A, Q19B, Q19C; Q20A, Q20B.

Symbol B oznacza styk zwierny, C - rozwierny.

Wszystkie wejscia dla obwodu bezpieczenstwa i wyjscia przekaznikowe monitorowane sg swiecgcymi
diodami LED.

Wspétpraca sterownika z obwodem bezpieczenstwa wymaga nastepujacych $rodowiskowych
warunkéw pracy:

temperatura - 0°C do 65°C
wilgotnos¢ wzgledna - 15% do 85%
stopien ochrony - IP2x lub wyzszy

Montaz i uruchomienie instalacji sterowej musi przeprowadzi¢ odpowiednio wykwalifikowany personel
zgodnie ze elektrycznym schematem potgczen dzwigu i sterownika.
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Sposdb podigczenia wejs¢ 117...120 oraz N1 i N2 do tgcznikéw obwodu bezpieczenstwa powinien by¢
nastepujacy:

STEROWANIE RUCHEM EABINY:
SILNIK NAPEDU DZWIGU, ZAWORY HD, LUZOWNIK

— OBWOD BEZPIECZENSTWA

— NN

‘ M nr ns 119 0] M2

QL7A
QL7R
QISA
QISR
Q194
QI9E
0204
Q20R

A\
v

]| o o e

Ly L

Uwagi:

1. Nalezy sprawdzi¢, czy napiecie pracy obwodu bezpieczeristwa jest tozsame z zakreSlonym na
plytce sterownika.

Bezpiecznik nalezy dobra¢ zgodnie z przewidywanym obcigzeniem, nie powinien miec¢ wieksza

obcigzalno$¢ niz 4A

3. Do zbierania informacji z fanicucha bezpieczenstwa stuzg wytgcznie wejscia sygnatowe
oznaczone 117 do 120 wraz z zaciskami dla przewodu neutralnego N1 i N2.

4. Nie moze by¢ dodatkowego potgczenia przewodem elektrycznym miedzy zaciskami przewodu
neutralnego N1 i N2.

5. Wszystkie styczniki gtéwne (silnika, luzownika Ilub zaworéw) muszg by¢ potfgczone z
przewodem neutralnym poprzez zacisk N2. Do ich zatgczania mogqg stuzyc¢ styki przekaznikow
Q17 do Q20 sterownika

6. Jezeli ktéry$ z przekaznikow Q17 do Q20 nie jest wykorzystywany do zatgczania stycznikow
gtownych i na jego styki nie jest podawane napiecie z obwodu bezpieczernstwa, to mozna go

uzyc do innych celow zwigzanych ze sterowaniem windy.

7. O ile zachodzi taka potrzeba, wejscie 117 do 120 moze pobierac¢ informacje z kilku tgcznikow
potgczonych szeregowo zgodnie z rysunkiem:

OBWOD BEZPIECZENSTWA

max 4A
1 —_ = -
— N NN N
N1 117 118 119 120 N2

| I 1 U

1 (¥t [, ¥

SN NN N
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Na zakonczenie montazu lub po kazdej zmianie instalacji sterowania dzwigu nalezy wykonac¢ test
poprawnosci:

1. Upewnij sig, czy nie ma dodatkowego potgczenia miedzy zaciskami N1 i N2 sterownika.
2. Wytgcz zasilanie dzwigu

3, Odtgcz przewdd neutralny od zacisku N1

4. Zatgcz zasilanie dzwigu

5. Wydaj komende ruchu dzwigu - styczniki gltéwne nie mogg zatgczy¢ pracy windy.

6. Wytgcz zasilanie dzwigu.

7. Dotgcz przewdd neutralny do zacisku N1.

8. Zatgcz zasilanie dzwigu i uruchom jego prace wg typowych procedur.

Nie nalezy obawiaC sie obcigzania fgcznikdw bezpieczenstwa przez wejscia sterownika wk. Wejscia
117 do 120 sg wysokooporowe, pobierajg maksymalnie 8mA pradu.

Ewentualne naprawy sterownika moze dokonac¢ jedynie producent lub osoba upowazniona.

1.1.3 Realizacja pracy grupowej

Praca w grupie powstaje przez potgczenie sterownikdéw faczem szeregowym tj. dwoma przewodami. W
takiej konfiguracji kazdy ze sterownikdw wykonuje swoéj wlasny program, a interfejs szeregowy
umozliwia komunikacje miedzy nimi i pozwala na synchronizacje pracy dzwigéw.

Wymiang informacji w konfiguracji grupowej mozna $ledzi¢ na diodach LED sterownikéw:
GTx nadawanie, GRx odbiér.

Standardowe oprogramowanie systemowe sterownika obejmuje procedury do realizacji sterowan grup

dwéch lub trzech dzwigdéw (co nie oznacza jednak braku mozliwosci sterowan grup liczniejszych).
Sterowanie grupowe dwdéch dzwigéw na potrzeby tego opracowania nazywamy pracg podwajnag.

1.1.3-1 Potaczenia sterownikéw przy pracy podwaéjnej

Zacisk GT jednego sterownika powinien by¢ potgczony z GR drugiego i odwrotnie (krzyzowo), masy
zasilan obu sterownikdw muszg by¢ tozsame.

fgcze szeregowe - grupa

A
A 4

GR GR
STEROWNIK "A" >< STEROWNIK "B"
GT GT

Potaczenia nalezy wykonac¢ przy wytgczonym zasilaniu. Dlugo$é przewoddw nie powinna przekraczac
kilkunastu metréw. W celu uniknigcia indukowania zaktdcen, nalezy je prowadzi¢ z dala od kabli mocy.

Ekranowanie przewodow w typowych warunkach pracy nie jest konieczne. Jesli jednak przewody

prowadzone sg na wieksze odlegtosci (kilkanascie metréw) lub transmisja jest zakiécana, wtedy nalezy
je ekranowac a ekran potgczy¢ z zaciskiem -24Vdc na listwie sterownika.
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1.1.3-1 Potaczenia sterownikéw przy grupie trzech

Przy grupie trzech (lub wiecej) dzwigéow w sterowniku montowany jest inny interfejs szeregowy, dlatego
potgczenia zaciskdw GR i GT sg rézne niz w pracy podwajnej:

GT GR GT GR GT GR

STEROWNIK "1" STEROWNIK "2" STEROWNIK "3"

Dodatkowo w procesie parametryzowania kazdy ze sterownikdw pracujgcy w grupie3 musi mie¢
nadany odrebny numer 1, 2 lub 3 — zobacz punkt 3.1.1-5.

Nadanie numeru sterownikowi aktywizuje systemowe oprogramowanie grupy3 i zmienia funkcje
niektorych jego zasobow, np. trwane uaktywnia wyjscie Q14 oznaczone na listwie zaciskowej 1014.

Wyjscie Q14 jednego sterownika nalezy potgczy¢ z wejsciami 115, 116 pozostatych w nastepujacy
sposob:

- na 115 (oznaczone 1015) podawany jest sygnat z wyj$cia Q14 sterownika o nizszym numerze,

- na 116 (oznaczone 1016) podawany jest sygnat z wyjscia Q14 sterownika o wyzszym numerze.

Prawidlowy sposob tgczenia wejs¢ 115, 116 z wyjsciami Q14 trzech sterownikédw pokazemy na
rysunku:

STEROWNIK "1" STEROWNIK '"2" STEROWNIK '"3"

1014 1015 1016 1014 1015 1016 1014 1015 1016

Interfejs szeregowy uzywany w realizacji w pracy grupowej trzech dZzwigéw ma podwyzszong
odpornosé na zaktdcenia. Jednak celowe jest prowadzenie jego przewoddéw z dala od kabli mocy.

W przypadku generowania przez instalacje dzwigowg wyjgtkowo silnych zaktécen mozna uzy¢ skretki
do taczenia zaciskow GT i GR sterownikéw pracujgcych w grupie3d. Zwykle w praktyce wystarczajg
dwa ptaskie przewody.
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1.1.4 Dotaczanie pietrowskazywaczy i modutu "gadaczki" sterowanych szeregowo

Firma cito produkuje kilka typéw pietrowskazywaczy ze strzatkami (CPS-h, CPS-c, CPP), ktére r6znig
sie wielkoscig oraz potozeniem wy$wietlanych znakéw, ale wszystkie sterowane sg szeregowo w
bardzo wygodny sposéb - jednym przewodem z wyjscia sterownika mk.

Roéwniez nasz aparat gtoSnomoéwigcy CDD1 ma mozliwos¢ identycznego sterowania.

Urzadzenia informujgce o potozeniu i ruchu kabiny wraz ze sterownikiem tworzg wiec tanig i prostg w
aplikacji sie¢.

Do komunikacji z pietrowskazywaczami i "gadaczka" sterowanych szeregowo przeznaczone jest
wyjscie Q25 sterownika. Powinno by¢ ono pofgczone z wejsciem "WE-" pietrowskazywaczy lub
wejsciem "S" uktadu gtosnomowigcego.

Wiecej informacji zawarte jest w instrukcjach poszczegdlnych typoéw pietrowskazywaczy szeregowych
lub "gadaczki".

Wyjscie 1gcze szeregowe

STEROWNIK mk
Q25

———» ... kolejne pietrowskazywacze
na przystankach i w kabinie

Uktad gtoSnomowiacy
CDD1
JAT

Jesli wyjscie Q25 nie jest uzywane do sterowania szeregowego, mozna je wykorzysta¢ na ogdélnych
zasadach do innych celow.

1.1.5 Wymiary plytki elektronicznej wk
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A5 285mm
31 ddrmm

215.592mm

111.768mm
11R.A3Z2mm

Na rysunku zaznaczono wymiary ptytki sterownika mk oraz rozmieszczenie otworédw mocujgcych dla
wkretow @3 . Nalezy rowniez zarezerwowacé miejsce na listwy zaciskowe, ktére wychodzg poza obreb
ptytki na 17mm kazda.

Uwaga: wartosci zaokraglone z miary calowe;.

1.2 Ekspander kabinowy CEK1 - zastosowanie

Obecnie, od 2013r. produkowany jest ekspander CEK1 bedacy rozszerzong wersjg poprzedniego
ekspandera kabinowego CEK. Zachowana zostata identyczna wielkos¢ ptytek dawnego i nowego
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ekspanderow. Dokumentacja uktadu CEK jest wytgczona z biezgcej wersji instrukcji sterownika.
Znajduje sie w oddzielnym opracowaniu, ktére dostepne jest na stronie producenta: www.cito.biz

Zadania pracujgcego w kabinie dzwigu ekspandera CEK1 to:

- zbieranie sygnatow z réoznych urzgdzen, rowniez z przyciskéw znajdujgcych sie w kabinie,
przetworzenie ich na odpowiedni protokdt i wystanie magistralg szeregowag do sterownika
k.

- odbiér tg samag magistralg szeregowg rozkazéw ze sterownika i wysterowanie urzadzen w
kabinie.

tgcznosc ze sterownikiem odbywa sie po dwdoch typowych przewodach kabla zwisowego. Zaleca sie,
aby byly oddzielone od pozostatych (szczegolnie mocy) przynajmniej jednym przewodem masy. W
standardowych warunkach pracy nie jest wymagane uzycie skretki lub ekranu.

W typowej wersji ekspander CEK1 umozliwia zbudowanie sterownia dzwigu do 24 przystankow.

tgcze szeregowe — sterownik ekspander kabinowy

STEROWNIK 7k X

%

>l
«

vy

Ekspander
CEK1

I
|

|

|

|

|

I .

| Kabel zwisowy
| ze zwyktymi dwoma
|

|

|

|

|

|

|

|

]
|
|
|
|
|
|
|
|
I przewodami X, Y
|
|
|
|
|
|

[
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
—1
—

TT- T~~~ T T T T T

[

W przypadku dzwigéw o niewielkiej ilosci przystankéw mozliwe sg aplikacje bez ekspandera CEK1.
Sterownik mk komunikuje sie wtedy z urzadzeniami na kabinie w klasyczny, rownolegty sposob.

tacze szeregowe pomiedzy sterownikiem a ekspanderem CEK1 ma wysokg predkos$¢ przesytania
informacji z algorytmem odzyskiwania sporadycznie zaki6conej informacji. Nalezy jednak zadba¢ o
prawidlowy montaz (zob. p.1.2.2) oraz odpowiednig minimalng dtugo$¢ impulséw na wejsciach
ekspandera.

Warto przyjac regute, ze nawet w przypadku pojedynczych zaktécen transmisji szeregowej pomiedzy
sterownikiem a kabing impulsy o czasie trwania 100ms lub dtuzsze sg wystarczajgce do prawidiowej
rejestracji przez sterownik.

Oznacza to, ze przy predkosci jazdy kabiny 1m/s dlugos¢ przestonek odwzorowujgcych potozenie
kabiny nie powinna by¢ mniejsza od 10cm. Z tego samego powodu - uwzgledniajgc tez fizyczne cechy
impulsatora - nalezy odpowiednio dobra¢ przerwy miedzy przestonkami.

W trakcie uruchamiania i konserwacji sterowania pomocna jest wizualizacja stanéw wej$¢ i wyjs¢
ekspandera CEK1 na wyswietlaczu OLED sterownika. Podglad stanéw CEK1 na sterowniku zostat
przedstawiony w p.3.2.4.
W celu sprawdzenia poprawnosci pracy ekspandera CEK1 mozna skorzysta¢ z trybu "TEST", ktéry
jest oméwiony w p.1.2.3

1.2.1 Opis ekspandera CEK1

Rozmieszczenie kluczowych z punktu widzenia uzytkownika elementéw ptytki CEK1 przedstawia
rysunek:
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Ekspander CEK1 posiada (patrzac na rysunek od gérnego lewego rogu):

— 8 wyjs¢ przekaznikowych. Przekazniki A, B, C sg przetgczne (obcigzalnos¢ 3A/230V kazdy),
przekazniki D i E sg zwierne o wspdlnym styku oznaczonym CN (tgczna obcigzalnosc
4A/230V), przekazniki F, G, i H sg zwierne o wspdlnym styku oznaczonym CM (tgczna

obcigzalnos¢ 4A/230V).
> OJI: b |2\2Jj|m |:\;>J_n|n \:/ ‘m |n |i/ |m |:|: |n
— (3% [ - N © = - = = = =% =
A B (& D E F G H

- dwa zaciski do zasilania plytki 24Vdc (+-20%).
- wyjscie Pi — zarezerwowane dla przysztych zastosowan.

- interfejs szeregowy RS232 (zaciski Sr, St, Z) — zarezerwowany dla przyszlych zastosowan,
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- zaciski Y, X interfejsu szeregowego CitoBus. Zacisk Y nalezy potaczy¢ z punktem Y a X z
punktem X znajdujgcymi sie na terminalu sterownika. Na ptytce obok znajdujg sie dwie diody
LED, ktére monitorujg transmisje szeregowg: R $wieci sie przy odbiorze informacji przez
ekspander, a T $wieci przy nadawaniu. Przy braku transmisji dioda R jest wygaszona,
natomiast T lekko sie zarzy.

- 16 wejs¢ poélprzewodnikowych 24Vdc oznaczonych i1 ... i16 typu aktywny minus o
podwyzszonej odpornosci na zaktocenia. Wysterowanie minusem 24Vdc (masg) wejscia
powoduje zadwiecenie odpowiedniej diody LED.

- 24 wejscia-wyjscia poétprzewodnikowe 24Vdc ( io1 ... 024 ) typu aktywny minus.
Wysterowanie minusem 24Vdc (masg) wejscia powoduje zaswiecenie odpowiedniej diody
LED. Wejscia-wyjscia przeznaczone sg przede wszystkim do obstugi przyciskéw dyspozycii.

- zwora FI-Bo zawsze powinna by¢ w pozyciji Fl, przeznaczona jest do celéw serwisowych.

- zwora RUN-TEST z diodg swiecgcg S ustalajgca tryb pracy ekspandera, zwykle w potoZeniu
RUN, a w przypadku sprawdzania poprawnosci pracy ekspandera w potozeniu TEST — wiecej
0 znaczeniu tej zwory w punkcie 1.2.3.

1.2.2 Montaz sterownika z ekspanderem

Typowymi miejscami pracy ekspandera CEK1 sg kasety jazd rewizyjnych albo dyspozycji w kabinie
dzwigu.

Montaz i uruchomienie instalacji sterowej musi przeprowadzi¢ odpowiednio wykwalifikowany personel
zgodnie ze elektrycznym schematem potgczenh dzwigu i sterownika.

Przed uruchomieniem wspétpracy sterownika z ekspanderem CEK1 (zalgczeniem zasilania) nalezy
szczegolnie sprawdzié¢:
m Potozenie zwér RUN-TEST (zwykle RUN) i FI-Bo (zawsze Fl) na ptytce CEK1.potgczenie
interfejsow magistrali szeregowej CitoBus ( X z X, Y z Y). Zamiana lub brak potaczeh
przewodow X z X i Y zY skutkuje btedami i zanikiem transmisji, dotgczenie do interfejsu innych
sygnatéw moze spowodowac trwate uszkodzenie!
m Utozenie przewodow X i Y np. w kablu zwisowym. Nalezy maksymalnie oddali¢ je od
rzenoszacych zaktécenia przewodéw mocy i oddzielié od pozostatych przynajmniej jednym
przewodem masy. Skretki lub przewody ekranowanie nie sg konieczne.

Widok przyktadowego kabla zwisowego

m Q .Masa .Przewody XY Q Pozostate przewody

m dtugosc i odlegtosC migdzy przestonkami odwzorowania potozenia kabiny. Minimalne
wartosci powinny wynosi¢ odpowiednio V/10, gdzie V to nominalna predko$¢ kabiny.
m hiepoditgczone zaciski wyj$cia Pi oraz interfejsu szeregowego RS232: zaciski Sr, Sti Z.

Po zalgczeniu zasilania ekspander CEK1 ze sterownikiem nawigzujg normalng komunikacje po
uptywie ok. 3,5s. Na ekspanderze jest ona monitorowana diodami LED ,R” i, T".

Uwagi:

Teoretycznie - o ile pozwalajg na to wzgledy bezpieczenstwa pracy dzwigu - mozna rozigczy¢ interfejs
CitoBus bez wytgczania zasilania. Jednak powtérna inauguracja transmisji szeregowej musi zawsze
nastgpic po resecie zasilania.

Ekspander CEK1 powinien by¢ zasilany bezposrednio napieciem instalacji dzwigowej 24Vdc. Nalezy
zadbac, aby tetnienia zasilania mieScity sie w normie +-20%.

1.2.3 Tryby pracy ekspandera, testowanie

Potozenie zwory RUN-TEST moze by¢ zmieniane tylko przy wytgczonym zasilaniu ekspandera. Zwora
ustala tryb normalnej pracy albo diagnostyki ekspandera CEK1.
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Tryb ,,RUN” (zwora w potozeniu RUN) wykorzystywany jest do automatycznego sterowania urzadzen
znajdujgcych sie w kabinie dzwigu. Ekspander - po nawigzaniu komunikacji poprzez magistrale
CitoBus - wykonuje w trybie ,RUN” komendy otrzymane ze sterownika.

W czasie prawidiowej pracy dioda S pali sie Swiattem ciggtym, diody T, R $wiecg w takt wymiany
informacji na tgczu szeregowym.

Miganie diody S oznacza nieprawidtowo$¢ w komunikacji ze sterownikiem.

Gdy towarzyszy temu miganie diody T przy wygaszonej diodzie R, jest to sygnat braku albo
nieprawidtowego potgczenia interfejsow szeregowych magistrali. Ekspander prébuje nadawag, lecz nie
otrzymuje odpowiedzi ze sterownika.

Jesli natomiast obok diody S. migajg rowniez T i R, oznacza to uporczywe zakiécenia w transmisji
szeregowej. Nalezy sprawdzi¢ jakos¢ potgczen, ewentualnie zmieni¢ utozenie przewodow tgczacych
interfejsy szeregowe, odktécic nadajniki przepie¢ elektromagnetycznych. Ekspander posiada
wewnetrzny system detekcji zaktdcen na magistrali CitoBus, nie zaakceptuje btednej ramki informaciji i
nie zmieni w tym przypadku stanu swoich wyjsc.

Tryb ,,TEST” (zwora w potozeniu TEST) umozliwia diagnostyke poprawnosci pracy wszystkich wejsc,
wejsé/wyjs¢ i wyjs¢ przekaznikowych ekspandera. W tym trybie tgcznos¢ poprzez interfejs szeregowy
jest zablokowana. Diody S i R, T pozostajg wygaszone.

Kontrola wejs¢ i1...i8 oraz wyj$¢ przekaznikowych A...H:
poda¢ minus napiecia 24Vdc kolejno na wejscia, sprawdzi¢ czy odpowiednie diody monitorujgce
wejscia s\g zapalone i kolejne przekazniki A...H zatgczajg sie.

Kontrola wejs¢ i9...i16 oraz wyjsS¢ przekaznikowych A...H:
poda¢ minus napiecia 24Vdc kolejno na wejscia, sprawdzi¢ czy odpowiednie diody monitorujgce
wejécia s\g zapalone i kolejne przekazniki A...H zatgczajg sie.

Kontrola wejs¢/wyjsc¢ io1...i24:
poda¢ minus napiecia 24Vdc kolejno na poszczegdlne tory wejS¢ wyjsé, powinny sie trwale
wysterowac (podtrzymac) co sygnalizuje swiecenie odpowiedniej diody monitorujgce;.

W przypadku podejrzen o uszkodzenie ekspandera CEK1 warto przetgczy¢ go w tryb ,TEST” i w
opisany sposob sprawdzi¢ dziatanie jego poszczegdlnych elementow.

1.2.4 Wymiary plytki elektronicznej CEK1

Wymiary ptytki elektronicznej: 106,7 * 144,8mm.
Rozstaw czterech otworéw mocujgcych (na wkrety ®3) w rogach ptytki: 96,5 * 134,6mm.

Uwaga:
Nalezy rowniez zarezerwowac miejsce na listwy zaciskowe, ktére wychodzg poza obreb ptytki na
8mm kazda.

1.3 Moduly rozszerzajace

Na ptycie jednostki centralnej - ponizej wyswietlacza OLED i przyciskdw - moze byé montowane
gniazdo rozszerzeh a do niego moduty rozszerzajgce. Dzieki odpowiedniej konstrukcji mechanicznej
tak powiekszony sterownik nie zajmuje wigcej powierzchni, a dodatkowa ptytka nie zastania diod typu
LED wizualizujgcych stany wejs¢ lub wyjsc.
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Moduly rozszerzajgce majg zadanie powiekszy¢ mozliwosci sterownika o dodatkowe, ponad
standardowe funkcje.

1.3.1 Modut EIO8 dodatkowych wejsé-wyjsé

Plytka EIO8 jest pomocna np. w obstudze przez sterownik dzwigéw powyzej 16-tu przystankéw (dla
zbiorczosci jednokierunkowej). Typowo stuzy do sterowania o$miu dodatkowych wezwan. Dodatkowym
wejsciom lub wyjsciom moga byé przyporzadkowane alternatywne funkcje.

Wejscia-wyjscia w module EIO8 majg identyczne parametry jak 101...1016 na ptycie centralnej.

Rozmieszczenie kluczowych z punktu widzenia uzytkownika elementéw ptytki EIO8 przedstawia
rysunek:

ok rommmereieey

QROQOQREQ

listwa zaciskowa | LED—y wejsé—wy]sé

® (1033
® (1034
® (I035
® (1036
® (1037
® (1038
® (1039
® (1040

1.3.2 Modut CDR detekcji ruchu kabiny

Modut CDR jest przeznaczony do wizualizacji kierunku ruchu oraz predkosci kabiny. Jego aplikacja
-szczegOlnie w dzwigach bez maszynowni - pozwala na wygodne spetnienie wymagan normy PN-EN
81-1:2002/A2 (punkt 6.6.2 podpunkt c).

Czytelne informacje z CDR-a sg bardzo istotne dla konserwatora w przypadku awaryjnego
przemieszczania kabiny, gdy winda nie dziata wskutek braku prgdu elektrycznego lub innej usterki.
Przy braku zasilania dzwigu uktad pracuje, jesli przynajmniej CDR, falownik i enkoder bedg zasilone
awaryjnie.

Aparat pobiera informacje o ruchu kabiny analizujgc sygnaty z toréw A i B enkodera inkrementalnego
wspotpracujgcego zwykle z falownikiem.

Producenci falownikéw — ze wzgledu na ochrone przed zaktéceniami — nie zalecajg bezposredniego
podpinania do wyjs¢ enkodera dodatkowych urzgdzen. Z tego powodu falowniki dzwigowe posiadajg
specjalnie wyjscia, ktoére retransmitujg wzmocnione sygnaly z nadajnika przyrostowego - enkodera.
Podtgczony do tych wyjsé Detektor Ruchu Kabiny CDR wizualizuje na diodach LED - utozonych w
ksztalt strzatek - kierunek i predkos¢ z jakg porusza sie kabina.

Po przylgczeniu zewnetrznego zasilania (awaryjnego) odwzorowanie sygnatdbw nadajnika
przyrostowego przez falownik jest aktywne réwniez przy wylaczonym przeksztattniku czestotliwosci.

Rozmieszczenie kluczowych z punktu widzenia uzytkownika elementéw plytki CDR przedstawia
rysunek:
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+A- - to optoizolowane dodatnie i ujemne wejscia toru A tgczone z wyjsciami falownika.
+B- - to optoizolowane dodatnie i ujemne wejscia toru B tgczone z wyjsciami falownika.

Wytworcy nie zachowujg jednolitego standardu warstwy fizycznej sygnatéw odwzorowania ruchu kota
ciernego retransmitowanych przez falowniki dzwigowe. W zwigzku z tym przy zamoéwieniu modutu
CDR nalezy okresli¢ producenta falownika, z ktérym Detektor Ruchu Kabiny ma wspoétpracowac.

Niektorzy wytworcy wyprowadzajg informacje z enkodera na oddzielnych kartach. Dlatego podamy
sposob potgczen modutu Detektora Ruchu Kabiny z kilkoma typowymi na naszym rynku falownikami.
Zalecamy konsultacje z producentami.

Tabela pofgczen CDR - falownik firmy RST np. FRC-F

Zacisk falownika Funkcja Zacisk CDR
29 nadajnik toru A +A Firma RST produkuje falowniki z
64 nadajnik toru B +B wyjéciami do odwzorowania szybu w
65 lub 66 masa -A dwoéch standardach: +5V albo +15V.
65 lub 66 masa -B Nalezy wybra¢ wersje +15V.

Tabela pofaczen CDR — falownik firmy Fuji np. FRENIC-Lift
Zacisk CDR

Zacisk falownika

zasilanie +24Vdc | zasilanie +24Vdc +A Odpowiednie zaciski — wyjscia z enkodera

zasilanie +24Vdc | zasilanie +24Vdc +B znajdujgce sie takze na opcyjnych kartach
PAO nadajnik toru A -A OPC-LM1-xxx majg nazwy FPA i FPB
PBO nadajnik toru A -B zamiast PAO i PBO .

Tabela pofaczen CDR — falownik firmy OMRON np. VARISPEED L7 z kartag PG-B2

Zacisk falownika Funkcja Zacisk CDR

zasilanie +24Vdc | zasilanie +24Vdc +A Dodatkowo piny 2 i 4 na listwie TA2 karty
zasilanie +24Vdc | zasilanie +24Vdc +B PG-B2 nalezy zewrze¢ z masg zasilania
listwa TA2 pin 1 nadajnik toru A -A 24Vdc.

listwa TA2 pin 3 nadajnik toru B -B

Tabela potgczern CDR - falownik firmy ZIEHL-ABEGG np. ZETADYN 3C z karta EMC-ENC-SY-ZA

Zacisk falownika

Funkcja

Zacisk CDR

6, tacze X-ENCO X, R8422 +A karta EMC-ENC-SY-ZA jest zalecana do
4, fgcze X-ENCO Y, RS422 +B silnikow synchronicznych, dla
5, tacze X-ENCO /X, RS422 -A asynchronicznych EMC-ENC-ASM-ZA.

3, facze X-ENCO 1Y, RS422 -B

LEDy monitorujgce tory A i B

cito

02-777 Warszawa, ul. Szolc-Rogozinskiego 8/12,

tel./fax 22 643 20 31 WwWW.cito.biz 16


http://www.cito.biz/

W czasie ruchu kabiny dzwigu obydwa LEDy powinny sie pali¢. Jesli LEDy pozostajg wygaszone,
nalezy sprawdzi¢ poprawnos$c¢ potgczen odpowiednich toréw pomiedzy CDR a falownikiem.
Gdy kabina stoi poszczegdlne LEDy mogg by¢ wygaszone lub zapalone.

Przefgcznik Run/Test

W czasie normalnej pracy przetgcznik powinien pozostawa¢ w pozycji ,Run”. Pozycja przeciwna —
»1est” wymusza testowanie predkosci maksymalnej ruchu kabiny i zaprogramowanie CDR.

Testowanie jest niezbedne przed wlasciwg pracg Detektora Ruchu Kabiny. Wystarczy je wykonac raz,
cho¢ mozna powtarza¢ Odpowiednie parametry pracy dzwigu sg zapisywane wtedy w pamieci
niewrazliwej na zanik zasilania.

Procedura testowania - programowania jest nastepujgca:
1. ustawié¢ przetgcznik w pozycje ,Run”,
2. dotaczy¢ do listwy odpowiednie sygnaly z torow A i B falownika,
3. jesli CDR nigdy nie byt programowany lub zostat zaprogramowany btednie, po zatgczeniu
zasilania sterownika LEDy strzatek pokazg znak informujgcy o konieczno$ci zaprogramowania
modutu

4. nalezy uruchomi¢ winde i wysterowaé¢ kabine na maksymalng predkos¢, diody monitorujgce tory
A'i B musza $wieci¢,

5. w chwili gdy kabina porusza sie z maksymalng predkoscig przesung¢ przetgcznik na pozycje
.1est”. LEDy strzatek prawie natychmiast pokazg znak informujgcy o zakonczeniu
automatycznego programowania urzadzenia.

6. przesunac przetgcznik na pozycje ,Run” — koniec procedury.

LEDy strzatki
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Jest to pie¢ diod typu LED informujgcych (po przeprowadzeniu oméwionej wyzej procedury
testowania urzgdzenia na dzwigu) o kierunku i predkosci ruchu kabiny.

Gdy kabina nie porusza sie wizualizowany jest znak:

OO@OO

Gdy kabina porusza sie z niewielkg predkoscig do goéry / w dot wizualizowany jest znak:

@ O
O O
O O
O O
O @

Gdy kabina porusza sie ze srednig predkoscig do gory / w dét wizualizowany jest znak:

!

Gdy kabina porusza sie z maksymalng predkos$cig do gory / w doét wizualizowany jest znak:

!

Uwaga: jesli modut CDR pokazuje odwrotne kierunki jazdy od rzeczywistych, oznacza to btedne
przyporzadkowanie torow urzgdzeniu - nalezy zamieni¢ przewody miedzy torami A i B.
Progi komparacji predkosci wynosza 3,125%, 12,5% i 50% Vmax

¢sss) § @)
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1.3.1 Modut CDC interfejsu DCP3 z detekcjg ruchu kabiny

Plytka CDC jest przeznaczona do komunikacji z falownikiem i posiada dwa niezalezne bloki.

Pierwszy ma za zadanie detekcje ruchu kabiny, jego dziatanie jest identyczne jak modutu CDR i
dlatego nie bedzie w tym punkcie powtdrnie omawiane. Drugi realizuje szeregowg transmisje
informacji pomiedzy sterownikiem i falownikiem wg protokolu DCP3, ktéry catkowicie eliminuje
rébwnolegte potgczenia sterownika z falownikiem przy uzyciu sygnatdw z list zaciskowych.
Wykorzystanie protokolu DCP3 mimo prostszego okablowania (tylko dwa przewody) umozZliwia
uzyskanie wiekszej ilosci informacji, rowniez dodatkowych, niedostepnych przy tagcznosci réownolegtej i
w konsekwencji lepsze sterowanie dzwigiem (np. preferowany, grawitacyjny kierunek zjazdu
awaryjnego i inne).

Z reguly falowniki dzwigowe majg zaimplementowane dwa tryby protokotu DCP: DCP3 i DCP4.
Przy wspotpracy z naszym sterownikiem nalezy w menu falownika wybra¢ DCP3.

Enkoder
inkrementalny

FALOWNIK ( )
tgcze szeregowe - falownik

DCP3

STEROWNIK mk

v

AA

\J

Silnik

Rozmieszczenie kluczowych z punktu widzenia uzytkownika elementéw plytki CDC przedstawia
rysunek (nie oméwimy elementéw wspdinych z modutem CDR - patrz punkt poprzedni):

Test| @88 |Run wtyk rozszerzajocy 10
Ao Bor Pracieecmi . 10
ng @ rzelaczni /\ T@ RQ % OO
y -—_— —
monitorujace = g LEDy e iO
tory A i B B monitorujace & 103
a a
7 tory AX i BX 40
g © 250
Listwa zaciskowa Y ud
EQ
+A— +B—  ZIAX BX
®oeeoccceoeoe ®

Listwa zaciskowa

+A- - dodatnie i ujemne wejscia toru A fgczone z wyjsciami falownika w celu detekcji ruchu kabiny

+B- - dodatnie i ujemne wejscia toru B tgczone z wyjsciami falownika w celu detekcji ruchu kabiny
(opis potgczen zaciskow +A- i +B- z falownikiem znajduje sie w punkcie poprzednim)

Z1 - zacisk masy, zwykle pozostaje nietagczony

AX - zacisk interfejsu RS485 do wymiany informaciji z falownikiem protokotem szeregowym DCP3

BX -

zacisk interfejsu RS485 do wymiany informacji z falownikiem protokotem szeregowym DCP3

Pofaczenia modutu CDC w protokole DCP3 — falownik firmy RST np. FRC-F
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Zacisk falownika Funkcja Zacisk CDC
67 (RS485A) tor A interfejsu AX Firma RST zaleca do potgczenia

68 (RS485 B) tor B interfejsu BX dwuzytowg skretke ekranowang.

Pofgczenia modutu CDC w protokole DCP3 — falownik firmy Fuji np. FRENIC-Lift

Zacisk falownika Funkcja Zacisk CDC
5 (DX+) tor A interfejsu AX Firma Fuji zaleca do potgczenia
4 (DX-) tor B interfejsu BX dwuzylowg skretke ekranowang.

Potaczenia modutu CDC w protokole DCP3 — falownik firmy ZIEHL-ABEGG np. ZETADYN 3C z
karta EM3-CAN-DCP

Zacisk falownika Funkcja Zacisk CDC
1 (DA) tor A interfejsu AX ZIEHL-ABEGG zaleca potgczenia
2 (DB) tor B interfejsu BX dwuzylowg skretkg z ekranem.

LEDy monitorujace transmisje T i R

Dioda T wizualizuje nadawanie do falownika, a dioda R odbior informacji z falownika. W czasie
normalnej pracy obydwie powinny swieci¢ ostabionym Swiattem.

Jesli miga dioda T a dioda R pozostaje wygaszona, oznacza to konczace sie niepowodzeniem préby
nawigzania komunikacji modutu CDC z falownikiem. Nalezy sprawdzi¢ potgczenia Ilub
sparametryzowanie falownika zgodnie z protokotem DCP3.

LEDy "falownikowe"

Diody te wizualizujg podstawowe sygnaly sterujgce przesytane ze sterownika do modutu CDC (a
pbzniej z ptytki CDC do falownika) oraz z falownika do modutu CDC (a pdzniej z ptytki CDC do pamieci
sterownika) protokotem szeregowym DCP3.

Sygnaty wyjsciowe sterownika:
1 - pali sie, gdy zaaktywowano falownik i wybrano jazde do gory
| - pali sie, gdy zaktywowano falownik i wybrano jazde w dot
0 - pali sie, gdy wybrano predkos¢ VO pefzania
I - palisig, gdy wybrano predkosé VI inspekcyjng
1 - pali sie, gdy wybrano predkos¢ V1 posrednig
4 - pali sie, gdy wybrano predkos¢ V4 szybko

Sygnaty wejsciowe sterownika:
S - pali sie, gdy wciggarka wysterowana do jazdy
H - pali sie, gdy hamulec nieaktywny (otwarty)
E - pali sig, gdy falownik sygnalizuje btad: np. tachometru, procesora, zbyt wysoki prad,
niewtasciwe napiecie lub za duzg predkosé

Uwaga: przy pomocy wyswietlacza OLED mozna odczytac¢ wszystkie sygnaty transmitowane do i
odebrane z falownika protokotem DCP3, zobacz punkt 3.2.5.
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1.3.3 Modut EI8+ osmiu wejs¢ sterowanych plusem

Ekspander EI8+ powieksza ilos¢ dostepnych wejs¢ sterownika o osiem, ale sterowanych +24Vdc.
Przypomnijmy, Zze inne potprzewodnikowe wejscia/wyjscia sterownika (précz specjalnych wejsé
przeznaczonych dla obwodu bezpieczenstwa) sg aktywne minusem (masg).

Rozmieszczenie kluczowych z punktu widzenia uzytkownika elementow plytki EI8+ przedstawia
rysunek:

O0O0OO000O0

listwa zaciskowa 1 LED—y wejéé

BEABRBRRBASN

2. ZASILANIE STEROWNIKA
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Optymalnym napieciem zasilania sterownika jest typowe w instalacjach dzwigowych 24Vdc (+-15%).
Napiecie to nalezy podigczyé do zaciskow oznaczonych  -24VDC+. Zasilanie nie musi by¢
stabilizowane, wystarczy jego wygtadzenie po prostowniku diodowym za pomocg odpowiedniego
kondensatora elektrolitycznego (zwykle 4700uF/50V).

Chwilowe zasilanie ponizej 16Vdc moze spowodowac reset sterownika.
Napiecie nie moze przekroczy¢ 30Vdc, bo grozi to uszkodzeniem.

Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ warto$¢ zasilania oraz poprawnos¢ doprowadzen.

Zgodnie z ogdlnymi zasadami - wszelkie prace instalacyjne i konserwatorskie nalezy wykonywaé przy
roztgczonym zasilaniu.

Zegar czasu astronomicznego i wspotpracujgca z nim pamie¢ posiada wtasne, state i niezalezne
zasilanie z baterii litowej. Nalezy o tym pamietac przy przechowywaniu ptytki sterownika.

Z zasilaniem 24Vdc zwigzany jest wymdg spetnienia przez instalacje dzwigowg Dyrektywy 89/336
dotyczgcag kompatybilnosci elektromagnetyczne;.

W praktyce oznacza to konieczno$¢ blokowania przed przepieciami wszelkich zatgczanych w instalacji
dzwigowej indukcyjnosci np. stycznikdw, zaworow, silnikéw, wentylatorow itp. Do tego nalezy uzy¢
odpowiednio dobrane kondensatory przeciwzakioceniowe - gasiki, warystory lub elementy
potprzewodnikowe - diody.

3. OBSLUGA STEROWNIKA

Wyswietlacz OLED wraz z czterema przyciskami: | , SET, <« oraz 1 petnig wazne role. Nie tylko
zapewniajg wygodny odbiér informacji o stanach dzwigu i sterownika, ale réwniez umozliwiajg
wprowadzanie istotnych informacji, ktérych cze$¢ ma istotny wplyw na prace windy.

Znaczenie poszczegolnych przyciskdw zalezy od tego czy zostaty wcisniete tuz po zatgczeniu zasilania

sterownika (przy wygaszonej diodzie RUN), czy juz w_czasie wykonywania programu sterowania
dzwigiem tj. przy zapalonej diodzie RUN.

W pierwszym przypadku program sterowania jeszcze nie rozpoczat wtasciwej pracy i wcisniecie
przycisku spowoduje przejscie do okreslonej, autonomicznej wzgledem niego funkcji. Wyjscie z tej
funkcji i ewentualne rozpoczecie pracy wilasciwego programu sterowania moze wtedy nastgpi¢ po
wytgczeniu i powtérnym zatgczeniu zasilania. Innym, znacznie rzadziej uzywanym sposobem jest
przeprogramowanie sterownika przy pomocy komputera, po ktérym automatycznie wznawiana jest
praca programu sterowania dzwigiem.

W drugim przypadku tj.w czasie normalnej pracy windy wcidniecie dowolnego przycisku spowoduje
uaktywnienie funkgiji, ktéra bedzie wykonywana obok (w tle) egzekucji programu sterowania dzwigiem.

Funkcje inicjowane przyciskami zostaty w tabelarycznej formie przedstawione w punkcie 1.1.1. Ponizej
zostang doktadnie omowione.

3.1 Operacje przed uruchomieniem programu sterowania

3.1.1 Parametryzowanie programu (<)

Przed pierwsza inicjacjg programu sterowania nalezy sprawdzi¢ lub wpisa¢ do pamieci sterownika
odpowiednie parametry. S3 to:

- pierwszy przystanek,

- ilo&¢ przystankéw,

— parametry swobodne

— wspoipraca z modemem
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W tym celu nalezy tuz po wigczeniu zasilania sterownika 24VDC wcisng¢ na okoto 2 sekundy przycisk
«— .
Po chwili na wyswietlaczu pojawi sie komunikat potwierdzajacy i przycisk ten mozna zwolni¢:

Parametryzowanie
sterowania

Pdzniej pojawia sie informacja o sposobie opuszczenia procedury parametryzowania:

koniec po
wylaczeniu 24Vdc

a nastepnie komunikaty zasadnicze umozliwiajgce ustawienie parametréw programu.

Procedure parametryzacji mozna opusci¢ w dowolnym momencie po wytgczeniu i powtornym
zatgczeniu zasilania sterownika 24VDC.

3.1.1-1 Pierwszy przystanek

Pierwszy
przystanek 0

Migajacy kursor wskazuje na biezgce ustawienie. Istnieje wybdér pomiedzy -1 a 0.
Zmiany dokonujemy przyciskami | lub 1 . Jej zatwierdzenie ze wpisaniem do nieulotnej pamieci
sterownika i przejsciem do kolejnego parametru przyciskiem «— .

Po przycisnieciu przyciskdbw <« lub SET na wyswietlaczu OLED ukaze sie zaproszenie do
okreslenia kolejnego parametru.

3.1.1-2 llo$¢ przystankéw

llosé
przystankéw 10

llos$¢ przystankéw w granicach 2 ... 32 mozna ustawi¢ przyciskami | lub 1.
Whpisanie do nieulotnej pamieci sterownika nastgpi po zatwierdzeniu zmiany przyciskami <« lub SET.
3.1.1-3 Parametry uzytkownika

Parametry te mogg by¢ dowolnie zdefiniowane przez twércéw sterowania. W okienku wystepujg pod
nazwami 1b18, Ib19 oraz Qb9. Mozna je ustawia¢ binarnie, czyli kazde osiem pozycji kazdego
parametru mozna ustawi¢ (wielka litera) lub zerowac¢ (mata litera). Bit najmtodszy ma symbol a lub A.
Uwaga: w starszych wersjach oprogramowania sterownika bity te wizualizowane byty cyframi 0 albo 1.

1b18: HGFEDCBa
1b19: HGFEDCBA

Zmiany wartosci dokonujemy przyciskami | lub 1.
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Przejscie do kolejnej pozycji parametru przyciskiem « .
Wopisanie nowej wartosci do nieulotnej pamieci sterownika oraz zaproszenie do edycji kolejnego
parametru nastgpi po zatwierdzeniu przyciskiem SET .

Po Ib18, 1b19 na wyswietlaczu OLED ukazuje sie okienko Qb9.

bajt Qb9
hgfedcBa

Podobnie jak poprzednio zmiany wartosci poszczegdlnych bitéw z 0 na 1 albo z 1 na 0 dokonujemy
przyciskami | lub 1.

Przejscie do kolejnej pozycji w bajcie parametru przyciskiem <« .

Zatwierdzenie zmian przyciskiem SET powoduje wpisanie nowej wartosci do nieulotnej pamieci
sterownika oraz opuszczenie parametru.

Wyjscie z procedury parametryzacji nastepuje po wylgczeniu i powtéornym zatgczeniu zasilania
sterownika 24V/DC.

3.1.1-4 Wspélpraca z modemem

Modem Modem 9600/8/1/n
niepodiaczony _ podiaczony

Typowo nalezy wybra¢ okienko pierwsze. Opcja druga umozliwia takie przeprogramowanie portu
szeregowego sterownika, aby umozliwi¢ tgcznos¢ z modemem GSM.

Przetgczania miedzy opcjami mozna dokona¢ przyciskami | lub 1, a zatwierdzi¢ i przejs¢ do
kolejnego parametru przyciskami <« Ilub SET.

STEROWNIK mk | RS232 | MODE MODE RS232 -

Procedure parametryzacji mozna opusci¢ w dowolnym momencie po wytgczeniu i powtornym
zatgczeniu zasilania sterownika 24VDC.

3.1.1-5 Wybér ekspandera kabinowego

Na kabinie CEK1: Na kabinie CEK:
16we,24we/wy,8wy 8we,16we/wy,12wy

Sterownik moze wspotpracowac z nowszym ekspanderem kabinowym CEK1 albo starszym typu CEK.
Typowo ustawiona jest wspétpraca z ekspanderem CEK1.
Wyboru lub zmiany dokonujemy przyciskami | lub 1.
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Wopisanie do nieulotnej pamigci sterownika nastgpi po zatwierdzeniu zmiany przyciskami « lub SET.
Oznacza to réwniez przejscie do kolejnego parametru.

Procedure parametryzacji mozna opusci¢ w dowolnym momencie po wylgczeniu i powtdrnym
zalgczeniu zasilania sterownika 24VDC.

3.1.1-6 Aktywacja grupy trzech dzwigéw

Typowo oprogramowanie systemowe do realizacji sterowania grupowego trzech lub wiecej dzwigéw
jest zablokowane.

Grupa 3
nieaktywna_

Jesli sterowniki majg sterowaé grupg trzech dzwigéw, nalezy przyporzgdkowac im odrebny numer :
1, 2 albo 3.

Numery muszg by¢ rézne dla kazdego sterownika.
Nie wolno numerowac sterownikéw dla pojedynczego dzwigu albo w konfiguracji podwajne;j.

Wyboru numeru sterownika dokonujemy przyciskami | lub 1.

Grupa 3
sterownik nr 1

Whpisanie do nieulotnej pamieci sterownika nastgpi po zatwierdzeniu zmiany przyciskami «— lub SET.

Procedure parametryzacji mozna opusci¢ w dowolnym momencie po wytgczeniu i powtornym
zatgczeniu zasilania sterownika 24VDC.

3.1.2 Zmiana nastaw czasow i licznikow ( | )

Istnieje metoda zmiany np. czaséw opdznieh w sterowaniu dzwigu bez uzycia komputera. W istocie
polega na korekcji nastaw zegarow i licznikdw programowych znajdujgcych sie w pamieci sterownika
za pomocg przyciskow | oraz 1 z wykorzystaniem wyswietlacza OLED.

Konserwator powinien by¢ poinformowany o praktycznym znaczeniu danej nastawy np. czas otwarcia
drzwi aby mégt efektywnie korzystac z tej funkcji.

Aby zmieni¢ nastawe, nalezy tuz po wigczeniu zasilania sterownika 24VDC wecisng¢ na okoto 2
sekundy przycisk |. Po chwili na wyswietlaczu pojawi sie wstepny komunikat i przycisk mozna zwolnic,

Zegary, Liczniki
korekcja nastaw
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pdzniej informacja o sposobie opuszczenia procedury zmiany nastaw ( przy zapalonej diodzie RUN!):

koniec po
wylaczeniu 24Vdc

a nastepnie - w kolejnosci uzycia w programie sterowania - zegary T1 ... T4 i liczniki C1 ... C4 wraz z
przypisanymi im bezposrednimi nastawami. Przypominamy, Zze skok nastawy dla zegara wynosi 0,1s
(tj. 25 oznacza. 2,5s), a dla licznika jeden impuls.

zegar T1 20
Czekaj Zmien Wyt

Korekcji dokonujemy przyciskami | - zmniejszanie, 1 - zwiekszanie.
Kolejny zegar lub licznik ukazuje sie ze zwtokg 10sek. od ostatniego wcisniecia przycisku | lub 1.

Wyszukiwanie nastaw dla zegardw i licznikéw przyspiesza uzycie przycisku « . Jesli biezgca nastawa
zostata zmieniona, to zostanie btyskawicznie zapisana w pamieci sterownika, a nastepnie na
wyswietlaczu ukaze sie kolejny zegar lub licznik.

Po znalezieniu przez system wszystkich uzytych w programie zegaréw T1 ... T4 i licznikow C1 ... C4
pojawi sie powtornie komunikat o sposobie opuszczenia procedury zmiany nastaw. Przypomni on, ze
wyjscie ze stanu korekcji i powrét do wykonywania programu sterowania dzwigiem nastgpi po
wytgczeniu i powtdrnym zatgczeniu zasilania 24VDC.

Uwaga: zasilanie nalezy wytaczy¢ przy zapalonej diodzie RUN, bowiem gdy dioda jest wygaszona
sterownik dokonuje w pamieci procesu przeprogramowania nastaw.

3.1.3 Diagnostyka sterownika i odczyt serii ( 1)

W razie jakichkolwiek watpliwo$ci dotyczacych poprawnosci dziatania sterownika gorgco namawiamy
do przeprowadzenia procedury testujgcej! Dodatkowo umozliwia ona odczyt kodu serii systemu
operacyjnego zwigzanego z datg produkcji sterownika.

Test pozwala fatwo i wygodnie sprawdzi¢ sterownik, pomaga tez zlokalizowaé usterki poza nim np. w
tablicy sterowe;.

W trakcie dziatania procedury testujgcej program sterowania dzwigiem nie jest wykonywany.

Przed testowaniem - dla bezpieczenstwa - prosze odfgczy¢ od sterownika przewody instalacji
dzwigowej, a szczegdlnie wyjScia przekaznikowe Q17...Q20.

Aby uaktywni¢ testowanie, nalezy tuz po wigczeniu zasilania sterownika 24VDC wcisng¢ przycisk 1 na
ok. 2 sekundy. Na wyswietlaczu OLED poczgtkowo pojawi sie potwierdzajgcy komunikat wstepny:

Test sterownika
nk serii 03/2011
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pozniej informacja o sposobie opuszczenia procedury testowania:

koniec po
wylaczeniu 24Vdc

a nastepnie komunikat zasadniczy, informujgcy o sposobie testowania:

ustaw wejscia,
sprawdz wyjscia!

Testowanie polega na pobudzaniu przewodem elektrycznym podtgczonym do zasilania -24VDC
kolejnych wejs¢. Odpowiednie wyjscia skojarzone z poszczegdlnymi wejsciami zostang zapalone.
Wejsciom 1 do 116 odpowiadajg wyj$cia Q1 do Q16, ktére pobudzg sie na stale.

Wejsciom 125 do 132 odpowiadajg wyjscia Q25 do Q32, ktére pobudzg sie chwilowo.

Do wejsé 117 do 120 wspdtpracujgcych z obwodem bezpieczeristwa nalezy podaé napiecie z obwodu
bezpieczenstwa. Wtedy chwilowo pobudzone zostang przekazniki Q21 do Q24.

Roztgczenie instalacji dzwigowej od sterownika przed testowaniem ma na celu unikniecie
przypadkowego uruchomienia windy. Dodatkowo - dla catkowitego bezpieczenstwa - w czasie
testowania przekazniki przeznaczone do zatgczania stycznikéw gtéwnych: Q17 do Q19 sg nieczynne i
pozostajg caty czas niepobudzone.

W czasie testowania stany wej$¢ i odpowiadajgcych im wyjs¢ sg monitorowane diodami LED.
Woyjscia mozna dodatkowo sprawdzi¢ obcigzajgc je np. kontrolnym przekaznikiem lub woltomierzem.

Mozna rowniez sprawdzi¢ dziatanie toru analogowego sterownika.

Wejscia analogowe stanu temperatury silnika TT i TY w czasie dziatania procedury testujgcej
monitoruje dioda RUN. Sprawdzamy je przez zwarcie i rozwarcie zaciskow TT i TY sterownika. Dioda
RUN powinna zapala¢ sie lub gasi¢ przeciwnie do diody TEM bezposrednio zwigzanej z wejsciem
analogowym. Oznacza to, ze dioda RUN jest zapalona, gdy temperatura jest w normie (np. zaciski TT i
TY s zwarte), dioda TEM jest wtedy wygaszona.

Wyijscie z procedury testujgcej nastapi po wytgczeniu i powtérnym zatgczeniu zasilania sterownika.

3.1.4 Zmiana czasu astronomicznego i kalendarza ( SET)

Tuz po zalgczeniu zasilania na wyswietlaczu OLED pojawia sie przez ok. 1 s informacja o biezgcej
dacie, dniu tygodnia oraz wskazanie zegara systemowego.

29.11.2008 10:28
sobota

Sterownik posiada uktad kalendarza i zegara kwarcowego, ktéry ma niezalezne zasilanie bateryjne.
Wystarcza ono na przynajmniej 10 lat pracy. W przypadku wyczerpania baterii nalezy jg wymienic.
Przecietna doktadnos¢ zegara wynosi okoto 1- 3 minuty na miesigc z tendencjg do pospiechu.
Kalendarz automatycznie koryguje lata przestepne, pokazuje czas astronomiczny - zimowy.

Dane o biezgcym czasie moga by¢ wykorzystywane w programie sterowania dzwigiem. Stuzg np. do
uzaleznienia pracy windy od pory dnia, realizacji bardzo diugich czaséw opdznien itd.
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Dzieki nim konserwator ma mozliwos¢ sprawdzenia, kiedy nastepowaty awarie w pracy dzwigu.

Czasami zachodzi potrzeba korekcji wskazan zegara, rzadziej kalendarza. Aby to zrobi¢, nalezy tuz po
wigczeniu zasilania sterownika 24VDC wcisng¢ na okoto 2 sekundy przycisk SET. Po chwili na
wyswietlaczu pojawi sie komunikat potwierdzajgcy i przycisk mozna zwolnié:

Czas i kalendarz
- korekcja

pdzniej informacja o sposobie opuszczenia procedury zmiany nastaw ( przy zapalonej diodzie RUN!):

koniec po
wylaczeniu 24Vdc

a nastepnie komunikat zasadniczy umozliwiajgcy zmiany nastaw:

29.11.2008 10:28
sobota

Migajacy kursor wskazuje, czego dotyczy aktualna korekcja: minut, godzin, dnia tygodnia, dnia
miesigca, miesigca lub roku.

Zmiany nastawy dokonujemy przyciskami | - zmniejszanie, 1 - zwiekszanie. Jej zatwierdzenie ze
wpisaniem do pamieci zegara i przejsciem do kolejnej nastawy - co sygnalizuje migniecie diody RUN -
przyciskiem « .

Po przycisnieciu przycisku < do pamieci wpisywane sg wszystkie dane z ekranu OLED, a sekundnik,
ktoéry nie ukazuje sie na wyswietlaczu, jest zerowany.

W trakcie korekcji dane na wyswietlaczu OLED nie sg juz aktualizowanie przez zegar systemowy, ktéry
jednak normalnie pracuje. Wyjscie z procedury bez wczesniejszego wcisniecia przycisku <« , nie
spowoduje wiec zadnych zmian w pracy zegara.

Opuszczenie procedury korekcji czasu i kalendarza astronomicznego nastepuje po wytgczeniu i
powtérnym zatgczeniu zasilania sterownika 24VDC.

3.2 Operacje w czasie normalnej pracy sterownika
W tym rozdziale oméwione sg obrazy wyswietlacza OLED w trakcie sterowania dzwigiem.
3.2.1 Przeglad btedow pracy dzwigu ( | )

Nieprawidtowosci (awarie) w pracy windy rejestrowane sg w niewrazliwej na zaniki zasilania pamieci
sterownika. Pamie¢ obejmuje ostatnie 13 bteddéw dzwigowych w tym:

- kolejng liczbe porzgdkowa btedu,

- przystanek, na ktérym bigd zostat zarejestrowany,
- liczbowy kod awarii,

- stowny opis btedu odpowiadajgcy kodowi awarii,

- date i czas wystgpienia btedu.

Informacje te wizualizowane sg na wyswietlaczu OLED.

Jesli sterownik nie zarejestrowat Zadnych btedéw lub zostaty one wczeéniej wykasowane z pamieci,
na wyswietlaczu ukazuje sie komunikat o biezgcym potozeniu kabiny np.:
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12 przystanek
nie ma btedéw

Uwaga: wcisniecie przycisku 1, gdy w pamieci nie sg zarejestrowane awarie dzwigowe umozliwia na

ekranie OLED podglad stanéw potaczonego ze sterownikiem magistralg citobus ekspandera
kabinowego. Wiecej informacji w punkcie 1.2.4.

Jezeli w pamieci sterownika sg zarejestrowane awarie to odpowiedni komunikat, précz aktualnego
potozenia kabiny podaje ich iloS¢ oraz zaprasza do przeglgdania pamigtanych btedéw lub ich
wykasowania:

12 (bledow: 4)
<4ZobaczBt Kasuj»

W tym stanie wcisniecie przycisku |, a nastepnie | lub 1 pozwala kolejno przeglgdac¢ skrétowe
informacje o awariach - czyli kolejng liczbe porzadkowg btedu, przystanek, na ktérym bigd zostat
zarejestrowany oraz liczbowy kod (typ) awarii:

4. p10 TypBh14
<4Podglad awarii»

Jesli w ciggu 4sek nie zostanie wcisniety zaden przycisk, na dwéch obrazach pojawi sie tekstowy
opis btedu oraz data i czas jego zarejestrowania.

Ciagte problemy
08.12.2008 19:53

startu dzwigu
08.12.2008 19:53

W czasie wyswietlania opisu mozna przyciskami 1 lub 1 przyspieszac lub powtarzac¢ opisy, przejsé
do kolejnej skréconej informaciji , wyj$¢ z funkcji przeglgdania btedow.

Brak wcisniecia (w czasie ok.10sek) ktéregokolwiek przycisku spowoduje automatyczny powrét do
wyswietlania komunikatu o biezgcym potfozeniu kabiny i ilosci pamietanych awarii.

Podamy teraz kody liczbowe (typy) rejestrowanych awarii wraz z ukazujgcymi sie¢ na wyswietlaczu
opisami:

Przerwy obwodu bezpieczenstwa
Przegrzany silnik (lub olej — HD)

Byt problem ze startem dzwigu

Brak sygnatu z koncowego dot

Brak sygnatu z korhcowego gora
Przerwa na kontaktach drzwi szybowych
Brak sygnatu z impulsatora zwalniania
Brak sygnatu z impulsatora zatrzymania
Awaria impulsatora potozenia

Sklejenie stycznika gtéwnego
Przekroczony maksymalny czas jazdy
Awaria drzwi automatycznych lub kurtyny swietinej
Sklejenie tgcznika koncowego

Ciggte problemy startu dzwigu

Brak sygnatu z czujnika strefy drzwi

XN R W=

—_ e e e = = O
e
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16. Sklejenie czujnika strefy drzwi

17. Awaria impulsatora korekciji

18. Btedy liczenia przestonek jazda w gére
19. Btedy liczenia przestonek jazda w dét
20. Krancowy aktywny

21. Bez korekgciji, gdy drzwi otwarte

22. Obwadd bezpieczenstwa zbocznikowany

23. Awaria tgcza CitoBus (X, Y)

3.2.2 Reset bledéw pracy dzwigu ( | )

Usunigcie z pamieci wszystkich informacji o zarejestrowanych btedach mozliwe jest z poziomu
komunikatu o potozeniu kabiny i sumarycznej ilosci awarii:

12 (btedy: 4)
<4ZobaczBt Kasuj»

Wecisniecie przycisku 1 powoduje wyswietlenie zapytania:

Reset btedow?
<Anuluj Tak!»

Odczekanie 10sek lub wcisniecie | anuluje operacje, a powtérne wcisniecie 1 zatwierdza operacje
kasowania.

12 przystanek
nie ma btedéw

Uwaga: w_sterownikach produkowanych do konca 2012r. w czasie wspoipracy z ekspanderem
kabinowym CEK, po resecie btedéw wyswietlacz automatycznie przechodzi do wizualizacji stanéw
ekspandera ( zob. p.3.2.4 ) — wyjscie poprzez wcisniecie i krotkie przytrzymanie przycisku | .

3.2.3 Inicjalizacja sterowania recznego ( SET)

Sterowanie reczne to wymuszenie przez konserwatora okreslonych stanéw dzwigu pod kontrolg
sterownika. Obejmuje nastepujgce funkcje:

- jazda kontrolna (rewizyjna),
- blokada wezwan,

- blokada drzwi kabinowych,
- jazda w gore lub w dét.

Wybdr i uaktywnienie poszczegdlnych funkcji odbywa sie za pomocg przyciskéw SET, «—, | oraz 1 z

wykorzystaniem wyswietlacza OLED.

Wejscie do sterowania recznego z trybu normalnej pracy dzwigu nastepuje po wcisnieciu przycisku
SET. Na okoto 2 sek. na wyswietlaczu OLED ukaze sie informacja wstepna:

Sterowanie
reczne (SET/<)
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a nastepnie komunikat zasadniczy z okienkiem pietrowskazywacza w lewym gérnym rogu:

10 j-Kontrolna +
Wezwania + Drzwi +

Znak + obok poszczegdlnych funkcji oznacza jej normalng prace, natomiast znak [/ uaktywnienie
sterowania recznego zwigzanego z tg funkcja.

Migajacy kursor przy znaku (na rysunku jest to jazda kontrolna) informuje o mozliwo$ci zmiany trybu
funkcji z jednoczesng zmiang znaku + na / lub odwrotnie.

10 j.Kontrolna +
Wezwania/ Drzwi +

Zmiane trybu funkcji dokonujemy przyciskiem SET.
Wybdr, przejscie do kolejnej funkcji przyciskiem «.

W czasie pracy recznej przyciskami | oraz 1 mozna wymusi¢ ruch kabiny odpowiednio w gére lub w
dot.

Wyjscie ze stanu zadawania pracy recznej nastepuje po wcisnieciu i przytrzymaniu przycisku «— a
nastepnie krotkie wcidnieciu SET. Wszystkie stany sg pamietane.

3.2.3-1 Jazda kontrolna

Funkcje jazdy kontrolnej mozna uaktywni¢/zablokowa¢ klawiszem SET, jesli kursor wskazuje
odpowiednie pole:

10 j-Kontrolna /
Wezwania + Drzwi +

Jazda kontrolna jest aktywna, gdy wybrany jest znak /, w przeciwnym przypadku wyswietlany jest znak
+

Sterowanie ruchem kabiny odbywa si¢ przyciskami | oraz 1.
Przejscie do kolejnej funkcji nastgpi po wcisnieciu przycisku «.

3.2.3-2 Blokowanie wezwan
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Blokade wezwar mozna uaktywni¢/wykasowa¢ klawiszem SET, jesli kursor wskazuje odpowiednie
pole:

11 j-Kontrolna +
Wezwania + Drzwi +

Blokowanie wezwan jest aktywne, gdy wybrany jest znak /, w przeciwnym przypadku wyswietlany jest
znak +.

Sterowanie ruchem kabiny odbywa sie przyciskami | oraz 1.

Przejscie do kolejnej funkcji nastgpi po wcisnieciu przycisku «.

3.2.3-3 Blokowanie drzwi

Zablokowanie drzwi mozna uaktywni¢/wykasowac¢ klawiszem SET, jesli kursor wskazuje odpowiednie
pole:

12 j-Kontrolna +
Wezwania/ Drzwi/

Blokowanie drzwi jest aktywne, gdy wybrany jest znak /, w przeciwnym przypadku wyswietlany jest
znak +.

Sterowanie ruchem kabiny odbywa sie przyciskami | oraz 1.

Przejscie do kolejnej funkcji nastgpi po wcisnieciu przycisku «.

3.2.4 Podglad stanéw ekspandera kabinowego w sterowniku (1)

Przy pomocy wyswietlacza OLED znajdujgcego sie na ptytce sterownika mozna oceni¢ prace urzgdzen
dotgczonych do ekspandera w kabinie dzwigowej.

Warunkami koniecznymi dla takiej wizualizacji sa:
- poprawna praca magistrali szeregowej CitoBus w trybie ,RUN” ekspandera
- brak btedéw dzwigowych rejestrowanych przez sterownik
- chwilowe wcisniecie przycisku 1 na sterowniku.

Podglad standéw ekspandera kabinowego uaktywnia sie przyciskiem 1 w czasie pracy sterownika.
Po chwili na wyswietlaczu pojawi sie komunikat potwierdzajacy:

stany ekspandera
kabinowego CEK1

a nastepnie - jesli ekspander kabinowy jest sprawny - wiasciwa informacja na dwéch ekranach
(obrazach). Przetgczenie ekranéw nastepuje po wcisnieciu przycisku «—.

Ekran pierwszy wizualizuje:
— w linii gérnej ( zawsze od lewej) stany wejs¢ ekspandera i1...i8,
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—  w linii dolnej stany wejsc¢ i9...i16.
Dodatkowo przedstawiana jest zacheta do przetgczenia ekrandw przyciskiem «.

wejscia 10000011
we/ wy:— 00000101

Na przyktadowym ekranie wida¢ pobudzone wejscia i1, i2, i8 oraz i9, i11.

Ekran drugi wizualizuje:
—  w linii gérnej stany przekaznikéw A...H oraz wejs¢/wyjs¢ io1...io08,
—  w linii dolnej stany wejs¢-wyjs¢ io1 ... i016.

hgfeDcbA00010011
0000001000000101

Na przyktadowym ekranie wida¢ pobudzone przekazniki A i D oraz wejscia/wyjscia io1, i02, io5 oraz
i09, io11, io18.

Uwagi:
m Wwejscia i wejscia-wyjscia  wizualizowane sg znakami 1 (wysterowane) albo O (brak
wysterowania), natomiast wyjScia przekaznikowe oznaczone sg wielkimi literami
(wysterowane) lub matymi (brak wysterowania)
m W przypadku wejsc i wejsc/wyjs¢ wyswietlana jest informacja zwrotna otrzymana przez
magistrale z_ekspandera, natomiast w przypadku wyj$¢ przekaznikowych wystana przez
sterownik do ekspandera,
m Ze wzgledu na inercje wyswietlacza OLED (kilkaset ms) szybko zmienne sygnaty odebrane i
przetworzone przez sterownik mogg byc¢ pominiete w wizualizacji
m Przetgczenie ekranow podglgdu nastepuje po wcisnieciu przycisku <
m opuszczenie wizualizacji nastepuje po wcisnieciu i krotkim przytrzymaniu przycisku | albo
automatycznie w przypadKu rejestracji przez sterownik btedu dzwigowego.
m W sterownikach produkowanych do korica 2012r. w czasie wspofpracy z ekspanderem
kabinowym CEK, po resecie btedéw wyswietlacz automatycznie przechodzi do wizualizacji
stanow ekspandera ( zob. p.3.2.4 ) — wyjScie poprzez wcisniecie i krotkie przytrzymanie
przycisku | .

3.2.5 Podglad stanéw sterowania DCP3 (<)

Diody LED na dodatkowym module CDC, ktéry umozliwia szeregowg komunikacje sterownika z
falownikiem nie wizualizujg wszystkich sygnatéw sterujgcych - jedynie podstawowe. Wady tej nie
posiada jednoczesny podglad stanéw stéw Qw12 oraz Iw12 na wyswietlaczu OLED.

Podglad stanow sterowania DCP3 uaktywnia sie przyciskiem < w czasie pracy sterownika.
Po chwili na wyswietlaczu pojawi sie komunikat potwierdzajgcy:

DCP3: Qw12
w12

a nastepnie wlasciwa informacja . Powr6t nastepuje po przycisnieciu |.

W stowie Qw12 zakodowanych jest bitowo (zerojedynkowo) wszystkie 16 sygnatéw wysytanych ze
sterownika do falownika protokotem DCP3. Oto ich znaczenie:

B0 - informacja dla falownika umozliwiajgca aktywacje napedu
0 brak aktywacji (np. po zakohczeniu jazdy)
1 aktywacja falownika przed lub podczas jazdy
B1-  komenda jazdy
0 podczas zwalniania lub braku jazdy
1 podczas jazdy
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B2-
B3-
B4-

BS -
B6 -
B7 -

GO -
G1-
G2-

G3-
G4-
G5-
G6 -
G7-

przetgcznik stopu (zamiennik wejscia vO falownika w sterowaniu rownolegtym)
ustawiony oznacza, ze wysytana jest rowniez informacja o predkosci jazdy GO - G7
kierunek jazdy

0 do gory

1 w dot

nieistotny, system zawsze go zeruje

nieistotny, system zawsze go zeruje

nieistotny, bit ten ustawia system w zaleznosci od detekcji zaktdcen

predkos¢ jazdy VO, pelzanie

predkos¢ jazdy VN, poziomowanie

predkos¢ jazdy VF, szybki start

(funkcja szybkiego startu pozwala trzymac wciggarke w stanie umozliwiajgcym
bezzwtoczny start po zamknieciu drzwi., bez oczekiwania na magnesowanie silnika i
otwarcie hamulca; wymaga spetnienia dodatkowych wymagan normy EN81-1)
predkos¢ jazdy V1, predkos¢ posrednia

predkos¢ jazdy VI, inspekcja

predkos¢ jazdy V2, predkos¢ posrednia

predkos¢ jazdy V3, predkos¢ posrednia

predkos¢ jazdy V4, szybko

Bity te wyswietlane sg w pierwszej (gornej) linii wyswietlacza od lewej do prawej. Pierwsze osiem
(BO...B7) kodowanych jest znakiem b (wyresetowany) albo B (ustawiony), a nastepne osiem (G0...G7)
bezposrednio 0 albo 1.

Na przyktad obraz Qw12

10000000bbbbBbbB

oznacza aktywacje falownika ze wpisaniem predkosci V4 szybko

Dolna linia wyswietlacza lw12 bitowo wizualizacje sygnaty przychodzgce protokotem DCP3 z falownika
do sterownika. Oto znaczenie poszczegolnych bitéw Iw12:

SO0 -

S1-

S2-

S3-

S4 -

S5-
S6 -

S7 -

cito

gotowos¢ falownika

0 falownik nie gotowy do jazdy

1 falownik gotowy do jazdy

sterowania jazdg

0 falownik w obecnej chwili nie steruje jazdg

1 falownik w obecnej chwili steruje jazdg

temperatura silnika, informacja zalezna od mozliwosci wciggarki

0 temperatura normalna lub brak informaciji

1 temperatura za wysoka, jazda moze by¢ kontynuowana do nastepnego
przystanku

awaria, ustawienie bitu moze sygnalizowa¢ powazne uszkodzenie tachometru, silnika,
procesora falownika, zbyt duzg predkos¢, zbyt duzy prad; nowa jazda nie jest mozliwa
predkos¢ jazdy ponizej wartosci poziomowania (<0,3m/s)

0 V >=0,3m/s

1 V <0,3m/s

nieistotny

stan hamulca mechanicznego

0 hamulec mechaniczny aktywny

1 hamulec mechaniczny nieaktywny (otwarty)

ustawiony, gdy ostatnia informacja odebrana przez falownik zostata zignorowana z
powodu zaktdcen
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Bit 10 - zalecany kierunek jazdy w czasie zasilania awaryjnego

0 w gore, przeciwwaga jest ciezsza niz kabina
1 w dot, przeciwwaga jest Izejsza niz kabina
Bit 9 - zasilanie awaryjne
0 zasilanie awaryjne nie aktywne
1 zasilanie awaryjne aktywne, jazda moze nastgpi¢ tylko ze zredukowang
predkoscig
X- nieistotny
X - nieistotny
X - nieistotny
Bit 2 - over speed
0 biezgca predkosc jest wieksza lub rowna niz ustawiona over speed
1 biezgca predkosc¢ jest mniejsza od over speed
Bit 1- border speed
0 biezgca predkosc jest wieksza lub rowna niz ustawiona border speed
1 biezgca predkos¢ jest mniejsza od border speed
Bit 0 - unlocking zone speed
0 biezaca predkos¢ jest >= niz maksymalna (0,8m/s) unlocking zone speed
1 biezgca predkosc jest < niz maks. (0,8m/s) unlocking zone speed

Bity te wyswietlane sg w drugiej (dolnej) linii wyswietlacza od lewej do prawej. Pierwsze osiem
(S0...87) kodowanych jest znakiem s (wyresetowany) albo S (ustawiony), a nastepne osiem
bezposrednio 0 albo 1.
Na przyktad obraz w12

00000111sSsSssSS

mozna interpretowacé jako jazde kabiny z predkoscig poziomowania.

Uwaga: ustawione wszystkie bity Iw12 oznaczajg brak fizycznej komunikacji CDC z falownikiem.

4. DIAGNOSTYKA AWARII INSTALACJI

Punkt ten nie aspiruje do roli podrecznika dla montazysty lub konserwatora dzwigéw. Ma gtéwnie za
zadanie wskazaC specyficzne cechy i mozliwosci sterownika nk oraz ekspandera kabinowego
pomocne w analizie i uruchamianiu pracy windy. Dodatkowo przypomina ogole zasady montazu
zwigzane z ograniczeniem emisji zakidcen elektromagnetycznych. Zaktadamy, ze w pamieci jest
wilasciwy program sterownia i czytelnik zna poprzednie rozdziaty tego opracowania.

B pProsze zwrécié uwage na stany diod LED na ptytkach elektronicznych nk i ekspandera. Monitorujg
one wszystkie sygnaty wchodzgce i wychodzace - nawet te szeregowe. Dodatkowo na wysSwietlaczu
OLED sterownika mozna odczytywac¢ stany sygnatéw wchodzgcych i wychodzgcych z i do ekspandera
w kabinie zob. 1.2.4.

B Sterownik =k i ekspander kabinowy posiadajg bardzo sprawne i wydajne procedury testujgce, po
ktérych przeprowadzeniu jest ogromne prawdopodobienstwo potwierdzenia i lokalizacji albo
wykluczenia usterek. Zostaty one oméwione w punktach 1.2.3 oraz 3.1.3. Ich praktyczng zaletg jest
réwniez to, ze - po wykazaniu poprawnosci sterownika i ekspandera - pomagajg odnalez¢ wtasciwy
kierunek dalszych poszukiwan btedéw poza sterownikiem.

B Nalezy uwaznie przeanalizowaé rodzaj i czas zarejestrowanych przez sterownik awarii pracy dzwigu
- zob. 3.2.1. Mozna réwniez sprawdzi¢ stan nastaw dla programu sterowania zob. 3.1.1 oraz 3.1.2.
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B Czasami nieprawidiowa tgczno$é pomiedzy sterownikiem i ekspanderem kabinowym spowodowana
jest nieprzestrzeganiem zasad montazu omoéwionych w punktach 1.2 oraz 1.2.2.

® przyczyng nieprawidiowosci w pracy urzadzen elektronicznych bywa niewtasciwe lub zaktécane (np.
przez przetgczane indukcyjnosci) zasilanie zob. punkt 2. Zalecamy blokowanie indukcyjnoSci
warystorami lub uktadami RC - gasikami.

M Bardzo istotny jest sposéb prowadzenia przewodéw, ktéry warto sprawdzié.

Kable mocy - précz poprawnie uziemionych ekranéw mocno docisnietymi do ptyty PE obejmami
metalowymi (szczegdlnie w przypadku sterowania falownikowego) - musza by¢ utozone z dala od
innych np. przez poprowadzenie w oddzielnych korytarzach.

Przewody, ktérymi przesytane sg dane cyfrowe bgdz ptyng prady o niewielkim natezeniu nie nalezy
prowadzi¢ w poblizu elementéw lub urzgdzen generujgcych pole elektromagnetyczne o znacznym
natezeniu - silniki, transformatory, styczniki oraz oczywiscie falownik.

B przy wykorzystaniu falownika trzeba koniecznie stosowaé - zgodnie z jego instrukcjg - filtry,
ekranowania oraz szczegodlnie precyzyjnie prowadzi¢ masy i uziemienia tgczac je we wiadciwym
miejscu. Ekran przewodu silnikowego musi by¢ uziemiony zaréwno po stronie silnika jak i falownika.
Trzeba by¢ pewnym, Ze ekran ten jest ciggly tj. potaczony przed i za stycznikami gtéwnymi.

B Ogolna zasada pozwalajgca spetniaé dyrektywe o zgodno$ci elektromagnetycznej i jednoczesnie
ograniczy¢ emisje zaktdcen nakazuje dwustronnie uziemia¢ ekrany przewodéw zasilajgcych (mocy), a
jednostronnie uziemia¢ ekrany przewoddw sterujgcych przy chronionych aparatach elektronicznych.

B \Vszelkie prace instalatorskie nalezy wykonywaé przy wytagczonym zasilaniu.

Masa zasilania 24VDC na zacisku -24VDC sterownika musi by¢ zatagczana nie pozniej niz +24VDC,
natomiast roztaczana nie wczesniej niz +24VDC. Innymi stowy jest niedopuszczalne podawanie
zasilania na sterownik bez masy!

B Nalezy pamieta¢, ze zegar czasu astronomicznego ma autonomiczne zasilanie z baterii litowej.
Zalecane jest wiec odpowiednio ostrozne postepowanie z ptytkg sterownika nawet po roztgczeniu
napiecia +-24Vdc. Korekcja czasu astronomicznego zostata omoéwiona w punkcie 3.1.4.

W przypadku potrzeby uzyskania dalszych informacji na temat sterownika =k mozna skontaktowac sie

z ich producentem - odpowiednie dane kontaktowe oraz biezgce instrukcje znajdujg sie na stronie
internetowej firmy cito: www.cito.biz
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